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Elektrische Schwingungen
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Elektrische Schwingungen

� Erzeugung einer sinusförmigen Induktionsspannung

– Rotierende Spule mit Frequenz f(T;ω) im Magnetfeld 
der Flussdichte B

– Induktionsgesetz: 

– Es gilt:
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Elektrische Schwingungen

� Effektivwerte von Strom und Spannung

– Stromstärke

– Spannung

� Leistung im Wechselstromkreis

� Arbeit (Energie) im Wechselstromkreis
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Elektrische Schwingungen
Schaltelemente im Wechselstromkreis

� Ohmscher Widerstand (M-feld L= 0; keine Ladungen C=0)

– Bestimmung des Zeit-Strom-Gesetzes

– Gesetz für R
Ω

– Phasendifferenz(Stromstärke; Spannung)
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Elektrische Schwingungen
Schaltelemente im Wechselstromkreis

� Ohmscher Widerstand (M-feld L= 0; keine Ladungen C=0)

– Berechnung der Momentanstromstärke

Ueff = 230V; R
Ω
= 80Ω; U(t)= 0,5* Umax

– Mit Widerstandsgesetz:

– Mit t-U-Gesetz:
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Elektrische Schwingungen
Schaltelemente im Wechselstromkreis

� Induktiver Widerstand (M-feld L<>0; keine Ladungen C=0)

– Bestimmung des Zeit-Strom-Gesetzes

– Gesetz für R
Ω

– Phasendifferenz
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Elektrische Schwingungen
Schaltelemente im Wechselstromkreis

� Induktiver Widerstand (M-feld L<>0; keine Ladungen C=0)

– Berechnung der Momentanstromstärke

Ueff=230V; L=0,40H; U(t)=Ueff
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Elektrische Schwingungen
Schaltelemente im Wechselstromkreis

� Kapazitiver Widerstand (M-feld L= 0; Ladungen C<>0)

– Bestimmung des Zeit-Strom-Gesetzes

– Gesetz für R
Ω

– Phasendifferenz
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Elektrische Schwingungen
Schaltelemente im Wechselstromkreis

� Kapazitiver Widerstand (M-feld L= 0; Ladungen C<>0)

– Berechnung der Momentanstromstärke

Ueff=230V; C=50µF; U(t)=0
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